
KO¦ Mekatronik M¿hendisliĵi Bºl¿m¿, 

Devlet ¦niversiteleri arasēnda kurulan ilk 

Mekatronik M¿hendisliĵi bºl¿m¿ olma 

ºzelliĵiyle ¿lkemizde bu alanda ºnc¿l¿k 

etmiĸtir. Mekatronik m¿hendisliĵi; makine, elektrik-

elektronik ve kontrol gibi m¿hendislik dallarē ile bilgisayar 

ve ºzellikle yazēlēm m¿hendisliĵi dallarēnē artē deĵer saĵla-

yacak (sinerjik) biimde b¿t¿nleĸtiren modern bir disiplin-

ler arasē m¿hendislik tasarēmē yaklaĸēmēdēr. M¿hendislik 

tasarēm ve ºz¿mlemelerinde eĸitli bilgisayar destekli 

tasarēm aralarēndan yararlanēlmasē ile, laboratuvar or-

tamlarēnda gereki m¿hendislik problemlerinden yola 

ēkmak suretiyle ºĵrencilerin karmaĸēk tasarēm ve uygula-

ma sorunlarēyla y¿z y¿ze getirilmesi, ME (Mechatronics 

Engineering) programēnēn ºzellikleri arasēnda yer almak-

tadēr. KO¦ Mekatronik M¿hendisliĵi diplomasēna sahip, 

yukarēda deĵinilen ok yºnl¿, t¿mleĸik bilgi ve kavramlar-

la donatēlmēĸ bir ºĵrenci, bilgisayarlarēn b¿t¿nleĸtirdiĵi 

¿retim sistemleriyle iĸ gºren y¿ksek teknolojili firmalar-

dan, ileri otomasyon ¿r¿nlerini geliĸtiren ve kullanan araĸ-

tērma merkezlerine kadar eĸitli alanlarda ºncelikli iĸ bula-

bilme ayrēcalēĵēna sahip olacaktēr. Teknolojik geliĸmelere 

paralel olarak Mekatronik M¿hendisliĵi g¿n¿m¿z¿n ve 

geleceĵin m¿hendislik dalē olarak ºngºr¿lmektedir.  

Program T¿r¿ MF-4 

Eĵitim Dili %70T¿rke+%30 Ķngilizce 

Eĵitim S¿resi 4 Yēl 

Y¿ksek Lisans Var 

Doktora Var 

 
 

¢ift Anadal Programē 

Var 
(Elekronik Haberleĸme 

M¿h., Makine M¿h., Elektrik 
M¿h., Otomotiv M¿h., Biyo-

medikal M¿h.) 

¥ĵrenci Sayēsē  
I. ¥ĵretim  

433 

¥ĵrenci SayēsēI 
II. ¥ĵretim  

402 

Mezun Sayēsē 701 
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Bºl¿m¿m¿z ile Hochschule Bochum ¦niver-

sitesi (Almanya)  arasēnda yapēlan ¢ift Dip-

loma Antlaĸmasē ve Deĵiĸim Programē er-

evesinde her yēl belirlenen kontenjan dahi-

linde ºĵrencilerimiz Hochschule Bochum 

¦niversitesine gºnderilmektedir. Bu ºĵren-

ciler eĵitimlerini tamamladēktan sonra ifte 

diploma almaya hak kazanērlar. 

G¿neĸ arabasē takēmēmēz ¿niversiteler 

arasē yarēĸta ilk 3 sērada 



Lisans programēnēn yanē sēra, KO¦ Mekatronik 

M¿hendisliĵi, y¿ksek lisans ve doktora prog-

ramlarēna sahiptir. Bºl¿m¿m¿z ¥YP (¥ĵretim 

¦yesi Yetiĸtirme Programē) kapsamēnda yer 

almaktadēr.  

 

End¿stri ile eĸitli otomatik kontrol sistemleri 

iin projeler geliĸtirilmesinde bilim adamlarēna, 

yine end¿strinin arzu ettiĵi m¿hendislerin ye-

tiĸtirilmesine, bir baĸka deĵiĸle yoĵun bir ¿ni-

versite sanayi iĸbirliĵine ihtiya duyulmaktadēr. 

Anabilim dalēmēz bu baĵlamda bu iliĸkiyi saĵla-

yacak lisans¿st¿ ve doktora eĵitimini oluĸtura-

rak konuya yetkin y¿ksek m¿hendisler yetiĸtir-

meyi amalamaktadēr. Y¿ksek lisans ve dokto-

ra tez alēĸmalarē sanayi ve Ar-Ge ihtiyalarē 

doĵrultusunda desteklenmekte ve hayata gei-

rilmektedir. Bu sayede ulusal ve uluslararasē 

alana ºnemli katkēlar yapēlmaktadēr.  

6 profesºr,  

3 yardēmcē doent,  

14 araĸtērma gºrevlisinden  

Kocaeli ¦niversitesi  

Mekatronik 

 M¿hendisliĵi Bºl¿m¿ 

M¿hendislik Fak¿ltesi A Blok 

41380 

Umuttepe Yerleĸkesi 

Tel: +902623033226 
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Bºl¿m¿m¿z M¦DEK  
kapsamēnda akredite olan ilk 
Mekatronik M¿hendisliĵi 

bºl¿m¿d¿r. 



¥ĵretim ¦yesi Araĸtērma Alanē 

Prof. Dr. 
Zafer BĶNG¦L 

Robot Tekniĵi, Bulanēk Mantēk, Evrimsel Algoritmalar, Doĵrusal Olmayan Kontrol, Kay-
nak Otomasyon Sistemleri, ¢ok Boyutlu Uzaylarda ¢ok Amalē Optimizasyon, Doĵrusal 
Kontrol, Kaynak Modellemesi, G¿ Elektroniĵi, Optimizasyon, Lazer Kaynaĵē, Elektrik 
Makinalarē, Aray¿z Tasarēmē Ve Programlama 

 Prof. Dr. 
 Muharrem YILMAZ 

 

Kaynak Metal¿rjisi, Kaplamalar, Ķnce Filmler, Ķĸ G¿venliĵi, Al¿minyum Alaĸēmlarē, Isēl 
Ķĸlemler, Hasar Analizi, Metal¿rjik Atēklar (Curuf Vs), Elektronik Malzemeler, Sensºr 
Malzemeleri  

  Prof. Dr. 
  Ahmet ERDĶL Hidrolik&Pnºmatik, Proses Kontrol, Otomotiv Mekatroniĵi, Ķten Yanmalē Motorlar 

   Prof. Dr. 
   C¿neyt OYSU 

Sonlu Elemanlar Yºntemi, Bilgisayar Destekli Tasarēm, Otomasyon Sistemleri, Makina 
Tasarēmē, Ķmalat Yºntemleri, Sēnēr Ķntegral Denklemleri 

   Prof. Dr.  
   H. Metin ERTUN¢ 

Kontrol, Sinyal Ķĸleme, Gºzlemleme Sistemleri, Hata Tarama, G¿neĸ Enerjili Sistemler, 
Yapay Sinir Aĵlarē, Bulanēk Mantēk 

   Prof. Dr. 
   Hasan OCAK 

Ķĸaret Ķĸleme; Otomatik Hata Gºzlemleme Sistemleri; Biyomedikal Ķĸaret Ķĸleme; Mobil 
Robotlar; Gºr¿nt¿ Ķĸleme, Ses Analizi Ve Tanēma 

   Yrd. Do. Dr. 
   Metin AYDIN 

Elektrik Motorlarē Modellenmesi ve Kontrol¿, G¿ Elektroniĵi, ¥zel Elektrik Motorlar, 
Yenilenebilir Enerji 

  Yrd. Do. Dr. 
  Serkan ZEREN 

Yapēsal Dinamik, S¿rekli Sistemleri Titreĸimi, Modal Analiz, Optimizasyon  

 Yrd. Do. Dr. 
 Seluk KĶZĶR 

Kontrol Sistemleri, Robot Tekniĵi, Bulanēk Mantēk, Gºm¿l¿ Sistemler, Elektronik Devre 
Tasarēmē, Bilgisayar Bilimleri ve Programlama, G¿ Elektroniĵi, Otomasyon,  Medikal 
Robotik, Kuvvet Kontrol¿, Haptik Sistemler 
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GER¢EKLEķTĶRĶLEN BAZI PROJELER 

Ŀ Ķ Mekanlarda Otonom bir ķekilde Hareket Edebilen bir Mobil Robotun 
  Tasarēm, Ķmalat ve Kontrol¿ 

Ŀ Gºr¿nt¿ Ķĸleme Tabanlē Otomatik Koli Hacim Hesabē 

Ŀ Gºr¿nt¿ Ķĸleme Tabanlē ķerit Takibi Yapan Mobil Robot 

Ŀ Zencefil (Segway) Tasarēmē, Kontrol¿ ve ¦retimi 

Ŀ Dºrt ve Altē Kanatlē Helikopter Tasarēmē, Kontrol¿ ve ¦retimi 

Ŀ Mekatronik M¿hendisliĵinde Proses ¥lme ve Kontrol Deneysel  
  Altyapē ¢alēĸmasē  

Ŀ Y¿ksek Hassasiyetli 6 Serbestlik Dereceli Paralel Robot Uygulamasē  

Ŀ Hovercraft Tasarēmē, Kontrol¿ ve ¦retimi 

Ŀ Servomotor ve Dahili Mēknatēslē Motor Tasarēmē ve ¦retimi 

Ŀ Rulman Arēzalarēnēn Gerek Zamanda Analizi ve Arēza Kaynaklarēnēn  
  Tespit Edilmesi  

Bilim ve m¿hendislik yºntemlerini kullanarak, robot ve otomasyon, 

makine imalatē, malzeme, kimya, havacēlēk-uzay, savunma, ulaĸēm 

(otomotiv, tren, uak, helikopter, gemi vb.), tarēm, madencilik, tēbbi 

cihazlar end¿strileri gibi farklē alanlarda ve kalite-kontrol ¿reten 

kurumlarda (TSE, T¦RKAK), sistemlerin tasarēmē, iĸletilmesi, de-
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Bºl¿m¿m¿zde lisans, y¿ksek lisans ve doktora ºĵrencilerimizin kul-

lanēmēna sunulan laboratuvarlarēmēz; Elektronik ve Sensºr Teknolo-

jisi, CAD-CAM-PLC, Robot Teknolojisi, Proses Kontrol, Tahrik Sis-

temleri, Otomasyon, Makine Gºr¿s¿ ve ¥ĵrenci Proje Laboratuvar-

larē olarak sēralanabilir. Bu laboratuvarlar aynē zamanda Ar-Ge labo-

ratuvarē olarak hizmet vermektedir. Laboratuvarlarēmēzda genel ola-

rak ºl¿m ve test ekipmanlarē, g¿ kaynaklarē, elektronik eĵitim set-

leri, mikrodenetleyici eĵitim setleri, end¿striyel seri ve paralel robot 

sistemleri, kartezyen robot sistemleri, 3 boyutlu yazēcē, mobil robot-

lar, kontrol teorisi deney d¿zenekleri, elektrik makinalarē deney d¿-

zeneĵi, pnºmatik eĵitim seti, proses kontrol d¿zenekleri, DSP kitle-

ri, kamera sistemleri, PLC kitleri, gerek zamanlē y¿ksek perfor-

manslē denetleyici, mini torna, mini freze ve mini CNC gibi birok 

ara-gere-cihaz-tehizat bulunmaktadēr.  

KO¦ Mekatronik M¿hendisliĵi ¥ĵretim ¦yeleri son 10 yēlda toplam 

33 projede oĵunlukla  y¿r¿t¿c¿ olmak ¿zere gºrev almēĸtēr. Bu 

projelerin 12ôsi BAP, 11ôi T¦BĶTAK, 2ôsi DPT,  5ôi SAN-TEZ ve 3ô¿ 

KOSGEB olmak ¿zere desteklenmiĸtir.  


