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¥jretim !yeAraxterma Al ané

Robot Tekniiji, Bul anék Mant ek, Evri msel Al go
Prof. Dr. nak Otomasyon Sistemleri, ¢ok Boyutlu Uzayl s
Zafer BKNG! Konf[rol, l_(aynak Modellem?si_, G¢- Elektroniiji
Maki nal aré, Aray¢,¢z Tasar émé Ve Progr aml ama
Prof. Dr. Kaynak Metal ¢rjisi, Kaplamalar, Knce Filmler
Muharrem Y| Kkl emler, Hasar Analizi, Metalg¢rjik Ateéekl ar
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Prof. Dr. Sonlu El emanl ar Y°ntemi, Bilgisayar Destekl:i

C¢neyt OYS Tasar émeée, Kmal at Y°ntemleri, Sénér Kntegral

Prof. Dr. Kontrol, Sinyal Kkleme, G°zlemleme Sistemler

H. Metin E Yapay Sinir Ajlar e, Bul anéeék Mant ék

Prof . Dr . Kkaret Kkl eme; Otomati k Hata G°zI|l emleme Sist

Hasan OCAK Robotl ar ; G°r¢nt ¢ Kkl eme, Ses Anali zi Ve Tan
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Kontrol Sistemleri, Robot Tekniji, Bulanék N

Yrd. Do - . D _ - - - : .

Sel - uk KKZKTasar.em, Bil gisayar B|I|mler|.ve Programlar

2 " Robot ik, Kuvvet Kontrol ¢, Hapti k Sistemler

KOCAELI UNIVERSITESI MEKATRONIK MUHENDISLIGI BOLUMU OSYS PUAN LIiSTEsI

no Okul Bsys “ - OBK En
il Béliim °§f"“".“ f’r'fa.'.’ Kontenjan | Birincisi Bagarl OSYSPE“ Kielk | 35ys En Biyiik Puan KP?:F',E“ Biiyiik
uresi urd Kontenjani Sirasl uan ugUk Fuan Puan
Mekatronik. 4 MF-4 70 2 39100 393,53129 43018031 36379441 | 366,62998
Muhendisligi ’ ' ’ ’
2013
Mekatronik
Mhendisiigi 4 MF-4 70 2 54700 367,02149 381,02211 20073434 | 302,79576
(lkinci Ogretim)
Mekatronik 4 MF-4 70 2 46400 386,32805 418,11457 34752613 | 367,81456
2014 Mihendisligi
Mekatronik
Mihendisligi 4 MF-4 70 2 64200 357,37091 38591437 24500447 | 24509447
(Ikinci Ogretim)
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LG°r ¢nt ¢ Kkl eme Tabanl & Otomati k
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LRul man Ar ézal arénén Ger-ek Zaman
Tespit Edil mesi
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Bilim ve m¢ghendislik y°ntemleri
maki ne i mal at &, mal asiegmy, Ilsiamya,
(otomotiv, tren, u-ak, heli kopt
cihazl ar end¢stril eri gk ®ont rfoar
kurumlarda (TSE, T RKAK) , si st

HEDEFINIZ VARINLAR [ISE
DOGRV YERDESINIZ

{VERSKTES3K

Ix

N i

LK

,_
=

KOCA

M! HEN

n ® -
_—. O -

D O



